Einstellwerte Jeti REX 7 A, Modell Nuance 70

Grundeinstellung des Assist: Kunstflugmodell prazise.
Eingelernte Wege:
Tx
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Dual Rate/Expo

Funktion Dual-Rate Exponential

40% 40%  65% 65

Héhe 65% 70% 70% 70% ==%
Seite 100% 100% 60% 60% =S
Drossel 100% 100% 0% DG

FlUngdUS 100% 100% 0% 0% @G Deifachschalter einem Kanal z.B. 8-12 zuordnen, bevor

andere Einstellungen vorgenommen werden.

Empfindlichkeit und Aerobatikfaktor:
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REX7A Flugmodell REX7A Flugmodell

RETTTS| Honenruder 2517 10[7]
Funktion Empfind. Halten SEitEandEF 30 El 15 El
Qgerruder 25 [7] 10 ] 3D Aerobatikfaktor
Hohenruder 25 [7] 10 [7] Direkte Knippeleingaben in 3D Akro nutzen
Seitenruder 30 [7] 15 [7] Querruderkniippel Prioritat 100% [7]
3D Aerobatikfaktor Hoéhenruderkniippel Prioritdit  100% [7]
Direkte Knippeleingaben in 30 Akro nutzen seitenruderkniippel Prioritat  100% [7]
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Stabilisierung: Normal Dampfung:
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REX7A Stabilisierung Stabilisierung: Modus 2

<< Zuriick | << Zuriick ]
Flugmoduseinstellungen Einstellungen: Flugmodus 2
M1: Manuell {Assist aus) [7]  Edit >> Standardempfindlichkeit 70% [*]
M2: Normal (Dampfung) [¥] Edit >> Verwende Empf.-tuning Kandle v
M3: Normal (Ddmpfung) [¥] Edit >> Quer e 2o
Fail-safe: Assist deaktiviert [7] Drossel 1 (1) . e .

Aktiver Modus: 2 Querruder 1 (2)
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Texteingabe
Deifachschalter einem Kanal z.B. 8-12 zuordnen, bevor 

andere Einstellungen vorgenommen werden.


Haupteinstellungen:
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REX7A Einstellungen REX7A Einstellungen
RETTTS |  P'D Regler Einstellungen
Haupteinitellungen e T Funktion Proportional Integral Derivat
Impulsgeschwindigke 7.5ms (133Hz) [7] |
Anzahl der PPM Kanile 8 Kanile [7] Drehwinkel Hdhe 4.000 [7]
PPM/UDI Modus Direkt [7] Drehwinkel Seite 4.000 [7]
Stabilisiere EX Bus Ausgang x "Stabilize" Modus Einstellungen
Bei Verwendung einer CentralBox | Max. Drehwinkel Quer A5
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REX7A Einstellungen REX7A Einstellungen
Acro Modus Einstellungen
Max. Drehrate Quer 400%s [7] Totzone
Max. Drehrate Hohe 400°/s [7] Quer & Hohen Totzone 0.1% [7]
Max. Drehrate Seite 400°/s [7] Seiten Totzone 0.2% [7]
| Filtern
Totzone Low-Pass Filterfrequenz 15Hz [*] I
Quer & Héhen Totzone 0.1% [*] |WM PID-Derivat Low-Pass Frequenz 20Hz [7]

<< | X | O Qo] ok B << | X | O [@as| Ok

Heading Hold ist nicht aktiviert. Zum Testen kann man zwei Flugmodi mit
verschiedener Standardempfindlichkeit eingeben.

Bei der Grundeinstellung wurden alle Servos als ,digital“ definiert.
Zusatzlich zur Grundeinstellung wurden die gelb markierten Werte eingestellt. Die
anderen Werte ergeben sich aus der Grundeinstellung.

Als Servos werden Graupner DES 676 Digitalservos auf allen Rudern verwendet.

Das Modell fuhlt sich mit ausgeschalteten Kreisel von der Ruderwirkung genauso an,
wie mit eingeschalteten Kreisel im Dampfungsmodus, da auf allen Rudern ein
Aerobatikfaktor von 100% eingestellt ist.

Snap Rolls werden Uber Logische Schalter mit geanderten Dual Rate Einstellungen
geflogen. Dazu werden vier zusatzlich Flugphasen bendtigt. Durch den Kreisel steht
das Modell recht schnell sobald man die Knuppel loslasst.
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besser nur 100 Hz


